\YUKOJ
»Horacy” Artur Jureczko

44-122 Gliwice, ul. Kochanowskiego 25a/27 Regon: 276731920 NIP: 631-215-95-64
Internet: www.yuko.com.pl
e-mail: yuko@yuko.com.pl

tel: 783314473 fax: 327390403

Konwerter interfejsu RS 232
na RS 485 lub RS 422

typ KO-485b

Instrukcja instalacji i eksploatacji
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1. Opis ogoiny

Niniejsza dokumentacja dotyczy jedynie konwertera KO-
485b(p)(d). Dokumentacja KO-485(a)(p)(d) jest pod adre-
sem: http://www.yuko.com.pl/ko485n3.pdf

KO-485b jest konwerterem sygnatéow interfejsu RS
232C (V.24) na RS 485, RS 422 lub ,czterodrutowy RS
485” (2*RS485) i stuzy do potgczenia urzgdzehn wyposazo-
nych w interfejs RS 232C (V.24) z urzadzeniami wyposazo-
nymi w w/w interfejsy.

UWAGA ! Interfejs 2*RS485 nie jest powieleniem
interfejsu RS485 na dwie magistrale (nie jest to
multiplekser RS485). Jest to tzw. ,,czterodrutowy
RS485”, w ktorym, podobnie jak w RS422 dane s3g
wysytane na jedng magistrale, a odbierane z dru-
giej. Jednak w przeciwienstwie do RS422 do kaz-
dej z magistral mozna podtgczy¢ wiele nadajnikéw
i odbiornikow.

Zestaw dwoch konwerterow KO-485 moze tez byé
wykorzystany do realizacji potgczenia pomiedzy dwoma
urzgdzeniami z interfejsem RS 232 (transmisja szeregowa
w standardzie RS 485 lub 422 jest duzo szybsza, bardziej
odporna na zakltocenia i zapewniajgca wiekszy zasieg niz
w standardzie RS 232).

Konwerter KO-485b zapewnia izolacje galwaniczng inter-
fejsu RS 232, linii transmisyjnej i zasilania.

Konwerter KO-485b moze pracowac¢ w trzech trybach:
RS 485, RS 422 i 2*RS485. Tryb pracy
wybierany jest poprzez odpowiednie
ustawienie przetgcznikow lub zworek.

Istniejg trzy rodzaje obudowy kon-
wertera:
KO-485b - wersja wolnostojaca,
KO-485bd - wersja z uchwytem do
mocowania na szynie DIN RS
typu TS 35 232
KO-485bp - wersja panelowa

Wersja wolnostojgca KO-485b skon-

Wersja KO-485bd rézni sie od KO-485b tylko przymo-
cowanym na spodzie pudetka uchwytem, pozwalajgcym
mocowac konwerter na szynie DIN typu TS 35.

Wersja panelowa KO-485bp przystosowana jest do
montazu w typowej dla YUKO kasecie 19” o wysokosci 2U.
Na ptycie czotowej znajdujg sie dwa gniazda RJ45, jedno do
podigczenia nterfejsu RS 232, drugie RS 485 lub RS 422.
W jednej kasecie miesci sie 16 konwerterow. Konwertery
moga by¢ zasilane z jednego duzego zasilacza. W YUKO
mozna takze nabyc¢ inne wyposazenie do wersji panelowych:
kasety, ptyty zaslepiajgce, uchwyty, zasilacze, kable zasila-
jace itp. (http://www.yuko.com.pl/panel.html).

2. Dane techniczne

Najwazniejsze parametry charakterystyczne konwertera
sg nastepujgce:
B Rodzaj transmisji:
B 7yp linii transmisyjnej: Skretka dwuprzewodowa
B Szybkosc transmisji: 0..460,8 kbps
B Maksymalna dtugos¢ linii: patrz tabela ponizej
Minimum 1.5V
* 200 mV
5+24VDC/0,7W

Parametry elektryczne konwertera KO-485 podane sg
w ponizszej tabeli:

Napigciowa, réznicowa

B Wyjscie nadajnika:
B Czufo$¢ odbiornika:
B zasilanie:

Nadajnik linii RS 485 (RS 422) - nadawanie

Napiecie na linii TxD
(styk 2) RS 232

Napiecie na przewodzie
"A" w odniesieniu do "B"

Min Max Min Max

+0,8V -1,5V

+2V 1,5V

Odbiornik linii RS 485 (RS 422) - odbior

struowane jest w postaci niewielkiego LINE Napiecie na przewodzie Napiecie na linii RxD
pudetka zawierajgcego z jednej strony "A" w odniesieniu do "B" (styk 3) RS 232
ztgcze DB25 do podtaczenia do interfej-
su RS 232 w komputerze, a z drugiej KO_485bp Min Max Min Max
strony ztgcze PHOENIX do podtgczenia
linii i napiecia zasilajgcego. Cato$¢ zasi- Q -200mV -3V
lana jest oddzielnym zasilaczem stabili-
zowanym o napieciu od 5 do 24 V. O +200mV +3V
Zmierzony zasieg KO-485 dla typowej skretki telefonicznej 2x0,5 mm
4,8 kbps 9,6 kbps 19,2 kbps | 38,4 kbps | 57,6 kbps | 115,2 kbps | 230,4 kbps | 460,8 kbps
5,7 km 4,3 km 2,9 km 1,5 km 1,2 km 0,9 km 0,5 km 0,2 km
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Rys 1. Magistrala RS 485

Odbiornik RS 485 (RS 422) posiada histerezg wejsciowg
ok. +80mV

Nalezy podkresli¢, ze tabela zasiegu przedstawia tylko
dane orientacyjne. Zasieg jest silnie uzalezniony od grubosci
i jakosci linii transmisyjnej, poziomu zaktdcen elektromagne-
tycznych itd.

3. Interfejs RS 485

Standard RS 485 jest przeznaczony do szeregowej
transmisji danych cyfrowych poprzez dwuprzewodowg sy-
metryczna linie transmisyjng. Charakterystyczng jego cechg
jest mozliwos¢ dotgczenia do jednej linii wielu nadajnikéw i
odbiornikéw. W zwigzku z tym nadajniki sg tréjstanowe, tzn.
majg mozliwos¢ przetgczenia w stan wysokiej impedancji
(wytgczenia). W czasie, gdy nie odbywa sie transmisja da-
nych wszystkie nadajniki sg wytgczone, w czasie transmisji
jeden nadajnik okresla stan linii, a wszystkie odbiorniki moga
odbiera¢ transmitowane dane. Standard RS 485 pozwala na
realizacje wielopunktowej transmisji typu Half Duplex.

.UWAGA ! Interfejsu RS485 nie wolno tgczy¢
w gwiazde. Magistrala powinna przechodzi¢ od
jednego urzgdzenia do nastepnego i powinna po-
siada¢ dwa konce.

Odbiorniki interfejsu sg napieciowymi wzmacniaczami
réznicowymi z histerezg.

Jako linia transmisyjna uzywana jest najczesciej
dwuprzewodowa skretka zakonczona obustronnie opornika-
mi dopasowujgcymi. Typowa warto$¢ kazdego z tych opor-
nikéw wynosi 120 Q.

W celu jednoznacznego okreslenia polaryzacji sygnatu,
poszczegodlne przewody linii transmisyjnej sg rozrézniane
i oznaczane najczesciej jako ,A” i ,B” lub odpowiednio ,+”
i ,-”. Najczesciej stosowana jest konwencja, zgodnie z ktérg
napiecie powyzej + 200 mV na przewodzie ,A” w odniesieniu
do ,B” oznacza stan ,Space” co odpowiada polaryzacji bitu
startu znaku transmitowanego asynchronicznie. Tak samo
mierzone napiecie mniejsze od -200 mV odpowiada stanowi
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Rys 2. Typowe zastosowanie interfejsu RS 422
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Rys 3. Typowe zastosowanie interfejsu 2*RS485

,Mark”, czyli polaryzacji bitu stopu. Niektérzy producenci
stosujg jednak oznaczenie odwrotne. Dlatego przy braku
komunikacji, trzeba sprébowac¢ odwrotnego potgczenia. Ze
wzgledu na histereze odbiornikoéw po wytgczeniu nadajnika,
odbiornik pozostaje w stanie odpowiadajgcym napieciu na
linii w momencie przed wytgczeniem nadajnika.

Na rys 1 przedstawiono typowg konfiguracje zestawu
transmisyjnego zgodnego ze standardem RS 485.

Standard dopuszcza dotgczenie do linii do 32 nadajni-
kéw i odbiornikdw co wynika z pozostatych parametrow
elektrycznych tych urzgdzen okreslonych przez norme. Ist-
nieje mozliwo$¢ zwiekszenia ilosci urzgdzen przytgczonych
do linii przez zastosowania odpowiednich regeneratoréw
sygnatu (powielaczy).

4. Interfejs RS 422

Standard elektryczny interfejsu RS 422 jest identyczny
jak RS 485. Jednak norma dopuszcza dotgczenie do jednej
pary przewodoéw tylko jednego nadajnika i do 10 odbiornikow.
Nadajniki nie muszg by¢ trojstanowe, gdyz jedyny na danej
linii nadajnik zawsze nadaje. Aby zapewni¢ dwukierunkowg
transmisje pomiedzy dwoma urzgdzeniami, konieczne sg
dwie pary przewodow (rys. 2). W takim uktadzie transmisja
odbywa sie w trybie Full Duplex (jednoczesne nadawanie
i odbidr).

5. Interfejs 2 * RS 485

Interfejs 2*RS485, podobnie jak RS422, pozwala na
prace w trybie Full Duplex na dwoch parach przewodéw.
W przeciwienstwie jednak do niego, nadajnik nie nadaje
zawsze, a tylko w czasie transmisji danych. W stanie spo-
czynkowym przyjmuje stan wysokiej impedancji. Umozliwia
to podfgczenie do jednej, lub obu magistral wielu nadajnikow.

Typowe zastosowanie interfejsu 2*RS485 przedstawiono na
rys. 3. Nadajnik i odbiornik jednego z urzgdzen (tzw. nad-
zorcy) podtgczono do magistral odwrotnie niz pozostatych
urzadzen. Dlatego dane z nadajnika nadzorcy docierajg do
odbiornikéw wszystkich pozostatych urzadzeh. Natomiast
dane z nadajnikéw urzadzen docierajg tylko do odbiornika
nadzorcy.

6. Zasada dziatania

Konwerter KO-485b moze pracowac¢ w trzech trybach:
RS 485, RS 422 i 2*RS485. Tryb pracy wybierany jest po-
przez odpowiednie ustawienie zworek w konwerterze. W
trybie RS 422 i 2*RS485 (Full Duplex) transmisja w obu
kierunkach odbywa sie rownoczesnie, niezaleznie od siebie,
po oddzielnych liniach transmisyjnych. Potrzebne sg wtedy
dwie linie transmisyjne (pary przewoddéw). Oprogramowanie
komunikacyjne moze ignorowac¢ wszystkie sygnaty sterujgce
konwertera.

W trybie RS 485 (Half Duplex) jedna linia transmisyjna
(para przewodow) wykorzystywana jest na przemian do
transmisji w obu kierunkach. W czasie, gdy nie ma trans-
misji w zadnym kierunku, konwertery sg w stanie odbioru.
Przetgczenie konwertera do stanu nadawania wystepuje
w momencie pojawienia sie znaku na linii TxD (Dane nada-
wane) interfejsu RS 232. Po wystaniu znaku konwerter
pozostaje jeszcze pewien czas w stanie nadawania. Czas
wydtuzenia stanu nadawania po wystaniu znaku jest okreslo-
ny przez przetgcznik JP11 w konwerterze KO-485b.

Odebranie znaku z linii spowoduje jego przestanie na
linie RxD interfejsu RS232, oraz ustawienie linii CTS do
stanu OFF. W tym stanie sygnat ten pozostanie przez czas
ustawiany przetgcznikiem JP10 w KO-485b (rys. 4).

W trybie RS 485 tylko jeden nadajnik podtgczony do linii
moze w danym momencie nadawac. Aby to zapewni¢ urzg-
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dzenia transmitujgce dane wspotpracujgce z konwerterami
powinny odpowiednio sterowac i interpretowac sygnaty RTS
i CTS w interfejsie RS 232. Sygnat RTS powinien by¢ na
state w stanie ON lub przetgczany do tego stanu przed roz-
poczeciem nadawania, natomiast nadawanie znakéw moze
nastgpic¢ tylko w stanie ON sygnatu CTS. Taki rodzaj pracy
dostepny jest w wiekszosci systeméw komunikacyjnych i
bywa nazywany najczesciej ,Hardware flow control” lub
,RTS-CTS Handshaking’. Mozna takze zignorowac sygnaty
RTS-CTS, jednak zastosowany protokét komunikacyjny musi
zapewniac¢, ze tylko jeden nadajnik podtgczony do magistrali,
nadaje w danej chwili.

Sygnaly DSR i DCD sg ustawione przez konwerter na
state w stan ON, niezaleznie od stanu innych urzadzen
podtgczonych do linii.

7. Konfiguracja

Na rys. 5 przedstawiono rozmieszczenie przetgczni-
kow i ich funkcje dla KO-485b, a na rys. 7, konwertera
KO-485bp.

Na rys. 6 podano przyktadowe ustawienie poszczegdl-
nych trybow pracy konwertera KO-485b(d), a na rys. 8,
KO-485bp, przy zatozeniu, ze konwerter znajduje sie na
koncu linii transmisyjnej i transmisja odbywa sie z duzg
predkoscig, lub linia jest dobrze spolaryzowana. Jednak
w konkretnym przypadku trzeba zawsze sprawdzi¢, czy
podana konfiguracja odpowiada strukturze sieci, zgodnie
z podanymi nizej wskazowkami.

7.1. Rodzaj interfejsu

Rodzaj interfejsu (tryb pracy konwertera) definiujg zworki
JP9 i JP12, przy czym JP9 okresla sposéb pracy nadajni-

zworki usungc¢ i na zewnatrz konwertera dotgczy¢ odpowied-
ni terminator, rowny impedanc;ji falowej linii.

Dla interfejsu RS 422 podano na rys. 5 uktad zworek
terminatoréw jak dla typowego potgczenia dwoch urzgdzen
(jak na rys. 2).

7.3. Polaryzacja linii transmisyjnej.

Dla interfejsu RS485 i 2*RS485, w czasie spoczynkowym,
gdy zaden nadajnik nie nadaje, czyli jest w stanie wysokiej
impedancji, stan magistrali jest nieokreslony. Dotgczone
do magistrali odbiorniki mogtyby wiec odbiera¢ przypadko-
we stany. Aby temu zapobiec zastosowano w konwerterze
wstepng polaryzacje linii za pomocg opornikow 1,3 kQ (rys.
4).

ov
1,3 kQ

JP (Polaryzacja -) A

O @1209

(P JP (terminator) B

(P JP (Polaryzacja +)
g 1,3 kQ
+5V
Rys. 4. Sposéb realizacji polaryzacji linii transmisyjnych

Oporniki polaryzujgce zatgcza sie odpowiednimi zworkami
(patrz tabela ponizej).

Letawienia rodzaid merfefs, proedsiawions fakie na e s RDA-RDB | ops spg
i 7, oraz w tabeli: (A-B)
RS 485 RS 422 | 2*RS 485 Polaryzacja + JP3 JP5
JP9 2-3 2-3 1-2 Polaryzacja - JP4 JP6
JP12 1-2 2-3 2-3 Co najmniej jedno urzadzenie podtaczone do magistrali

7.2. Terminatory

Zgodnie z opisem w rozdz. 3 irys. 1, 2, 3 kazda linia
transmisyjna powinna by¢ zakonczona opornikiem zakancza-
jacym (terminatorem). W konwerterze zainstalowano opor-
niki 120 Q - odpowiednie dla typowej skretki telefoniczne;.
Terminatory zatgcza sie odpowiednimi zworkami. Zworka JP1
zalgcza terminator na linie RDA-RDB, a JP2 na SDA-SDB.

Zworki terminatoréw nalezy wiec zataczaé tylko
wtedy, gdy konwerter jest zamontowany na koncu
linii transmisyjne;j.

W przypadku nietypowych linii transmisyjnych nalezy

powinno mie¢ zatgczong polaryzacje. Zbyt silna polaryzacja
obcigza nadajniki, co zmniejsza zasieg i maksymalng ilos¢
urzgdzen, ktére mozna podtgczy¢ do magistrali, a nawet
moze uniemozliwi¢ transmisje. Dlatego do jednej magistrali
nie powinno by¢ podfgczonych wiecej urzgdzenh z wtgczong
polaryzacjg niz 2-3.

Linia jest spolaryzowana optymalnie, gdy w stanie
spoczynkowym (nikt nie nadaje) napiecie na prze-
wodzie ,A” w odniesieniu do ,B” jest ujemne (lekko
ponizej -200mV)

Jezeli istnieje mozliwos¢ wigczenia polaryzacji przy
nadajniku lub odbiorniku, to lepiej podtgczy¢ polaryzacje
przy odbiorniku. Wtedy przy przerwaniu, lub odtgczeniu linii,
odbiornik zachowa prawidtowy stan.

Konwerter typ KO-485b - Instrukcja instalacji i eksploatacji 5
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Sterowanie SDA-SDB

1-2
2-3

nadawanie gdy sg dane
nadawanie zawsze

Sterowanie RDA-RDB (A-B)

polaryzacja + (SDA-SDB)

1 -2 | nadawanie gdy sg dane, inaczej odbior | : SDA-SDB
2-3| zawsze odbior P aryzacjtaer-n:inato-r SD/i-SDB
RS 422,
o) RS 485 ,+rs 485
\ i -V -V
\ @ +V +V
37 or T
JP12 JP6 ®[| SDB
1 23
.o i A RDA
JP3 @ @[I B RDB
1 % JP11 JP1 —] ®[|
X ,ee P4 i GND GND
300 300
O 400 400

terminator RDA-RDB

Strowanie CTS Wydtuzenie

1 | Zataczone| czasu nadawania \ polaryzacja + (RDA-RDB)
K0'485b(d) 2 | 1 msek 2| 0,1 msek polaryzacja - (RDA-RDB)

3| 2msek 3 1 msek

4 | 10 msek 4| 10 msek

Rys 5. Funkcje przelacznikéw konwertera KO-485b(d)

Linie interfejsu RS422 w zasadzie nie wymagajg polaryza-
cji, gdyz w tym interfejsie, na kazdej linii, jest jeden, zawsze
dziatajgcy nadajnik. Jednak w przypadku odtgczenia linii od
odbiornikéw (RDA-RDB), stan odbiornikéw jest nieokreslony
i moze dojs¢ do wzbudzania sie odbiornikéw. Skutkuje to
stabym swieceniem sie wskaznika DATA IN, znacznym zwiek-
szeniem poboru pradu i przegrzewaniem sie przetwornicy.
Aby temu zapobiec, zalecamy jednak zatgczanie polaryzaciji
na linie RDA-RDB takze dla interfejsu RS422.

7.4. Czas wydtuzenia nadawania.

Dla interfejsow RS485 i 2*RS485 konieczne jest ustawie-
nie jednego z dostepnych czaséw wydtuzenia nadawania.
Czas ten powinien by¢ mozliwie najkrotszy, jednak powinien
zapewnic przestanie petnego bajtu, nawet sktadajgcego sie
z samych zer. W zaleznosci od predkosci transmisji trzeba
wiec nastawié:

>=115200 bps - 0,1 msek
9600 + 57600 bps - 1 msek
< 9600 bps - 10 msek

Trzeba go dodatkowo zwiekszy¢ jezeli urzgdzenie, do
ktérego poditgczony jest konwerter wysyta bloki danych
z wigkszymi przerwami miedzy znakami.

Uwaga ! Przy prawidtowym spolaryzowaniu linii trans-
misyjnej, tzn. gdy w stanie spoczynkowym (nikt nie nadaje)
napiecie na przewodzie ,A” w odniesieniu do ,B” jest ujemne
(ponizej -200mV), to mozna nastawi¢ najkrotszy czas.

Czas ustala sie zworkami JP11, umieszczajac tylko jedng
zworke na pozycji odpowiadajgcej danemu czasowi (patrz
rys. 5i7).

Dla interfejsu RS422 stan zworek wydtuzenia czasu
nadawania jest nieistotny.

7.4. Sterowanie linig CTS.

Dla trybu RS 485, zworki JP10 okreslajg sposob sterowa-
nia linig CTS, oraz czas utrzymywania tej linii w stanie OFF
po odebraniu znaku (zworka JP10-1 musi by¢ zatgczona).
Czas ten powinien by¢ wiekszy niz czas transmisji jedne-
go znaku i niz odstep miedzy znakami w transmitowanym
bloku. W wiekszosci przypadkéw standardowe ustawienie 1
milisekunda jest wystarczajgce. W przypadkach, gdy odlegte
urzadzenia nadajg bloki informacji z wiekszymi przerwami
miedzy znakami, lub predkos¢ transmisji jest mniejsza niz
9600 bps, nalezy eksperymentalnie dobra¢ ten czas, aby za-
pewni¢ poprawne warunki przetgczania kierunku transmisji.
Zwiekszenie czasu blokady linii CTS powoduje zmniejszenie
efektywnej szybkosci transmisji.

6 Konwerter typ KO-485b - Instrukcja instalacji i eksploatacji
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Rys. 5. Przykladowe ustawienie zworek dla poszczegélnych trybow pracy konwertera KO-485b(d)
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SDA-SDB
JP5 |polaryzacja +
JP2 |terminator
JP6 | polaryzacja -

Styk| RS 232 ,
1 RTS 1 — =+ +5..24V
2 DTR — = - Zasilanie
3 GND
4 TxD
5 | RxD RS422
6 | pco 8 RS485 | )Rs485
7| DSR || e\p | eND
8 CTS JP5 [@ @]
P2 .[1] | 8 | ros
JP6 [@ @]
Of—| A | roa
styk |Rs 85| RS 422 JP3 [08] O— SDB
2*RS485 JP1 (@ e
: ] P4 [0@] Ol— SDA
2
JP10 JP11
i . ilgfg 1234 234 1 1 RDA-RDB
o(00e o0 2 2 :
5 A RDA l l l l l l l l l 3 3 JP3 |polaryzacja +
5 SDB 8 JP12\JP9 JP1 | terminator
7 JP4 | polaryzacja -
8 |
Z?'?:’st:e Sterowanie SDA-SDB
Sterowanie CTS > meek 1-2 | nadawanie gdy sg dane
2 -3 | nadawanie zawsze
10 msek
KO -48 5 b p Wedluzon o Tmeek Sterowanie RDA-RDB (A-B)
Yy uzer:lle . 1 msek 1-2 | nadawanie gdy s dane, inaczej odbior
¢zasu hadawania 10 msek 2 -3 | zawsze odbiér

Rys 7. Funkcje przelacznikow konwertera KO-485bp

Dla transmisji w trybie RS 422, 2*RS485 |ub przy nie
wykorzystywaniu sygnatéw RTS-CTS nalezy usungé zworke
JP10-1, wtedy linia CTS zawsze przyjmuje taki stan jak RTS.
Jedna ze zworek JP10-2+4 powinna by¢ wtedy zwarta, gdyz
w przeciwnym wypadku sygnat CTS bedzie nieokreslony
(CTS bedzie przybierat przypadkowe wartosci).

8. Podiaczenie do linii transmisyjnej

Zestawienie potgczenia nalezy wykona¢ zgodnie z rys. 1,
2 lub 3 odpowiednio do wybranego trybu pracy. Jako linie
transmisyjne nalezy stosowaé¢ symetryczne pary przewodow
(skretki) zapewniajgce galwaniczne potgczenie urzgdzen.
Moga tu by¢ uzyte typowe, state (nie przetaczane przez
centrale), linie telefoniczne. Jakosc¢ linii bezposrednio wptywa
na zasieg i jakosc¢ transmisji.

Rozmieszczenie par w ztgczu przytgczeniowym konwer-
tera przedstawia rys. 5 i 7. Nalezy zwrdci¢ uwage, ze linie
w parach przewodéw RS 485 i RS 422 sg rozrdznianie, i nie
mozna zamieniac linii A z B.

W przypadku uzycia kabla ekranowanego, ekran mozna
podtgczy¢ do styku oznaczonego symbolem GND.

UWAGA! Niektorzy producenci stosujg odwrotne
oznaczenie linii Ai B. Dlatego przy braku komunika-
cji, trzeba sprobowac odwrotnego potgczenia.

9. Podtaczenie do interfejsu RS 232

Konwerter KO-485b posiada 25-cio stykowe ztgcze in-
terfejsu RS 232 w standarcie DCE (Data Communication
Equipment). Do potgczenia mozna wiec uzy¢ standardowego
kabla modemowego, przenoszgcego sygnaty ,1 do 1”.

Na ztgcze interfejsu RS 232 w konwerterze wyprowadzo-
ne sg nastepujgce sygnaty:

nazwa | TxD [ RxD| RTS| CTS| DSR|GND|DCD

nr styku| 2 3 4 5 6 7 8

Wystarczy wiec, gdy kabel potgczeniowy bedzie przenosit
tylko te sygnaty.

W przypadku gdy oprogramowanie komunikacyjne nie wy-
maga wszystkich sygnatéw sterujgcych, mozna uzyc¢ jeszcze
bardziej uproszczonego kabla:

dla potgczenia RS 485 z wykorzystaniem sprzetowego ste-
rowania transmisjg (RTS-CTS):

nazwa | TxD | RxD| RTS| CTS|GND

nr styku| 2 3 4 5 7
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Rys. 8. Przykladowe ustawienie zworek dla poszczegélnych trybow pracy konwertera KO-485bp
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UKo

dla potgczenia RS 422 i dla RS 485 bez wykorzystania
sprzetowego sterowania transmisja:

nazwa | TxD | RxD|GND

nr styku| 2 3 7

Mozna takze wtozy¢ konwerter bezposrednio do 25-cio
stykowego gniazda interfejsu RS 232 bez posrednictwa
kabla. W tym celu nalezy wykreci¢ szesciokatne stupki ze
ztgcza w konwerterze. Poniewaz obudowa konwertera jest
wieksza niz typowa ostona ztgcza, nie zawsze takie potgcze-
nie jest mozliwe (mogg przeszkadza¢ wystajgce elementy
konstrukcyjne urzgdzenia, lub konwerter moze zastania¢

Spis tresci

1. Opis ogodlny
2. Dane techniczne
3. Interfejs RS 485
4. Interfejs RS 422
5. Interfejs 2 * RS 485
6. Zasada dziatania
7. Konfiguracja
7.1. Rodzaj interfejsu
7.2. Terminatory
7.3. Polaryzacja linii transmisyjnej.
7.4. Czas wydiuzenia nadawania.
7.4. Sterowanie linig CTS.
8. Podtaczenie do linii transmisyjnej
9. Podtaczenie do interfejsu RS 232
10. Wskazniki

dostep do sagsiednich ztgczy). Przy takim potaczeniu nie
mozna skreci¢ obu ztgczy Srubami.

10. Wskazniki

Konwerter KO-485b posiada dwie diody LED, sygnalizu-
jace przeptyw danych:

DATA OUT - sygnalizuje przeptyw danych od interfejsu RS
232 do RS 485 lub RS 422

- sygnalizuje przeptyw danych od interfejsu RS
485 lub RS 422 do RS 232.

Konwerter KO-485b(d) posiada takze diode POWER
sygnalizujgcg obecnos¢ zasilania. W konwerterze KO-485bp
dioda POWER umieszczona jest na ptytce, w poblizu ztgcza
zasilajgcego.

DATA IN

Spis rysunkéw

Rys 1. Magistrala RS 485

Rys 2. Typowe zastosowanie interfejsu RS 422

Rys 3. Typowe zastosowanie interfejsu 2*RS485

Rys 4. Sposéb realizacji polaryzacji linii transmi-
syjnych

Rys 5. Funkcje przelacznikéw konwertera KO-
-485b(d)

Rys 5. Przykladowe ustawienie zworek dla poszcze-
gélnych trybéw pracy konwertera KO-
-485b(d)

Rys 7. Funkcje przelacznikéw konwertera KO-
-485bp

Rys 8. Przykladowe ustawienie zworek dla poszcze-
golnych trybow pracy konwertera KO-
-485bp
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